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Suiveur de ligne
Arduino

Une diode émet un rayonnement infrarouge qui est 
réfléchi vers une photo diode.
La valeur délivrée par le capteur dépend de la 
réflexion du support et de sa couleur.

Un fil rouge est relié à l’alimentation positive(+5V), le 
fil noir est relié à la masse (GND) et le fil blanc ou 
jaune est utilisé pour le retour de la valeur.

Un servomoteur

Fonctionnement

Exemple

Valeur analogique

Alimentation: 5 Vcc
Sortie: tension analogique 0 à 5 Vcc
Distance optimale: 3 mm

Haute valeur de réflexion / Tension Valeur basse de réflexion / Tension

Fonctionnement

Les variables CapteurGauche et CapteurDroite stockent les 2 mesures acquises 
par les 2 capteurs sur l’entrée A0 et A1.
En fonction du contenu de la variable, un ordre peut être exécuté (allumer DEL, 
Moteur, etc.)

Exemple ici avec 2 capteurs suiveurs de ligne sur A0 
et A1 qui permettent la détection d’une surface noire
en renvoyant une valeur analogique
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